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Abstract of FR2779934 

The invention concerns a handpiece for surgical 
or medical use characterised in that it is used for 
remotely controlling the operation of the 
appliance(s) which power said handpiece or 
related to the intervention, by pneumatic variation 
brought about by a digital touch from the operator 
of a fluid transported by a conduit connecting the 
handpiece to a pressure or vacuum generator 
(34), said variation constituting a signal used for 
performing after detection, processing or 
execution of the operating command(s) of one or 
several appliances related to the intervention. 
The control method consists in forming one or 
several breaks of pressure or vacuum by a digital 
touch from the operator on the handpiece body, 
detecting said breaks and using the detection 
signals to control remotely an appliance related 
to the intervention performed with said 
handpiece. The invention is useful for all 
manufacturers of handpieces. 
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@) PIECE A MAIN A COMMANDE PNEUMATIQUE POUR APPLICATIONS CHIRURGICALES ET MEDICALES. 



La piece a main utilisant un liquide sterile de travail est 
composee d'un corps (2) et d'une tete (3) et est traversee 
de part en part par un tube (4) ou (5) de jet haute pression 
ou de jet de lavage debouchant par la tete (3), tube relie a 
un gen6rateur de pression et se caracterise en ce que ses 
commandes de fonctionnement proviennent d'une variation 
pneumatique d'un fluide provoquSe par une action digitale 
de I'operateur qui tient la piece a main pour son travail de 
dissection ou de lavage. 

L'invention interesse les milieux chirurgicaux et medi- 
caux. 
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PIECE A MAIN A COMMAND E PNEUMATIQUE POUR APPLICATIONS 
CHIRURGICALES ET MEDICALES 

La pr6sente invention conceme une pifece S 
5 main relive £ un appareil distributeur de liquide 
st§rile qui est command6e pour son fonctionnement par 
une variation de pression ou de d6bit d'un fluide 
gazeux en vue d' applications principalement situ£es 
dans les domaines chirurgicaux et medicaux. 

10 Cette piece 4 main est command6e par la 

modification d'un debit ou d'une pression ou d'une 
depression et plus particulierement par une depression 
car elle se trouve reli6e dans une de ses variantes & 
une source d 1 aspiration par au moins un conduit associ6 

15 & au moins un capteur ou detecteur de commande en 
fonctionnement . 

La piece a main selon 1' invention est 
notanunent du type de celles connues pour des travaux de 
dissection raais aussi de lavage-ringage dans les 

20 domaines chirurgicaux et medicaux. Elle est raccord6e & 
cet effet par au moins un conduit a une source de 
liquide sterile distribue sous haute pression ou sous 
debit. Elle se trouve traversfee de part en part par un 
tube de jet haute pression ou de debit relie & un 

25 generateur ou a un distributeur de liquide sterile. 
L* exploitation s'effectue & partir de capteurs ou de 
detecteurs appropri6s sensibles & une pression, & une 
depression ou & un debit. 

On connait egalement des pieces A main ou le 

30 tube de jet haute pression est couple a un tube 
d ? aspiration. La commande qui permet d'alterner ou 
d'additionner les fonctions de decoupe et/ou 
d' aspiration se fait g6neralement en modifiant un 
paramfetre externe a la piece a main. L'op6rateur doit 

35 par consequent relacher son attention pour manipuler un 
bouton ou donner un ordre qui ne peut etre execute en 
temps reel. II s'ensuit au mieux un ralentissement de 
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1' operation ou un manque de pr6cision pendant la 
formulation de l'ordre et dans certains cas diff6rents 
d6fauts et maladresse de manipulation. 

La pitee a main selon 1' invention est 
5 destinfee particuli£rement & etre utilisfee en chirurgie. 
Elle permet en effet une dissection precise et ef ficace 
gr^ce S la possibility pour le chirurgien de commander 
alternativement ou simultan&nent du bout des doigts et 
sans effort(s) les fonctions de jet haute pression et 

10 d f aspiration ou de nettoyage et d* aspiration, et 
1' intensity du jet sans rel§cher son attention. 

Une telle pi&ce & main peut 6galement trouver 
une application int£ressante en microm£canique ou dans 
tout autre domaine ou une decoupe de quality est 

15 souhait£e. 

La commande en pression du jet haute pression 
ou celle du d6bit est g6n6ralement effectufee par un ou 
plusieurs interrupteur(s) 61ectriques situ6(s) sur la 
pi&ce a main et reliefs ) par une ou plusieurs 

20 liaison(s) filaire(s). 

Outre la commande & partir d' inter rupteur(s) 
electrique(s), on connait des commandes manuelles et 
mfecaniques directes dans lesquelles des pistons 
poussoirs & rappel 61astique vers le haut, a la mani£re 

25 d'un instrument de musique & vent, agissent directement 
sur les conduits et les liaisons transportant le 
liquide sterile afin d'en limiter ou d'en arreter le 
debit. 

Dans le cas d'une commande par 
30 interrupteur( s) 61ectrique(s), les liaisons filaires et 
1 'exploitation des signaux 61ectriques de commande en 
basse intensity peuvent etre entach6s de d£fauts de 
transmission, de parasitages ou de perturbations 
di verses li6es 4 l f environnement 61ectrique et 
35 radio61ectrique du lieu op6ratoire. Ces perturbations 
conduisent & des modifications involontaires de 
fonctionnement de la pi£ce a main et de son 
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alimentation. Ces d6fauts representent des risques 
pouvant engendrer des consequences graves. 

De plus, la presence et le montage de ces 
liaisons filaires avec l'appareil representent une gene 
5 et une perte de temps. 

Dans le cas d v une commande manuelle directe 
par poussoirs m6caniques, d'autres inconvenient s 
apparaissent . Cette technologie n&cessite la confection 
de pieces sp£ciales de precision de petites dimensions 

10 et le montage de celles-ci sur la piece e main. Un des 
premiers inconvenient s concerne le cout de fabrication 
et de montage. II faut citer d'autres inconv6nients 
li6s aux obligations de disinfection et de 
sterilisation de la piece a main imposant le d6montage- 

15 montage de toutes ces pieces avec divers risques dont 
la perte eventuelle de divers elements composants de 
petite taille. 

La presente invention a pour but de remedier 
& ces inconvenient s en proposant une piece £ main 

20 comportant des commandes situees au niveau de la main 
de l'op6rateur sous la forme d'un orifice ou d'une zone 
de pression manuelle d'un conduit ouvert ou ferme reli6 
k une source de pression ou d f aspiration. 

Les discontinuites ou variations pneumatiques 

25 engendrees par 1' obturation ou la liberation momentan6e 
de cet orifice ou par une restriction resultant d'une 
deformation plastique ou 61astique du conduit ouvert ou 
ferme par I'operateur sont exploit6es en commande au 
niveau de 1 ' appareil auquel est branch6e la piece a 

30 main consider6e. 

Selon une caract6ristique essentielle, la 
piece & main selon l 1 invention comprend, en plus du 
tube de jet haute pression ou du tube deiivrant un 
debit de liquide st6rile, un ou des orifice(s) reli6(s) 

35 par un ou des conduit(s) a une source de pression ou de 
depression existant dans les lieux op6ratoires via des 
capteurs ou des detecteurs charges d 1 informer 1' unite 
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centrale de 1' apparel 1 de 1* existence d'une commands en 
vue de son execution, 

Selon un mode de realisation pr6f6r6, ces 
orifices de commande sont situes de part et d' autre du 
5 tube de jet haute pression ou de debit et d6bouchent 
sym6triquement sur les cot6s du corps de la piece & 
main. 

Selon une variante avantageuse, ces orifices 
sont situ£s sur des conformations ergonomiques et 
10 anatomiques r6alis6es sur le corps de la pifece & main 
au niveau du pouce et de 1' index de I'opferateur de 
mani&re 4 permettre une action digitale ais6e de 
commande . 

La commande peut s'effectuer par le pouce 
15 seul et/ou 1* index de I'opferateur qui obture 1'entrEe 
du ou des tubes de commande lorsqu'il veut envoyer un 
ordre de commande ou ouvre momentan6raent cet orifice 
reste ferm£. Cette commande peut s'effectuer simplement 
et facilement et sans perturber l 1 attention de 
20 l'operateur. Elle se traduit par une discontinuity de 
pression ou de depression et done de d£bit d'air. Les 
capteurs ou les detecteurs fournissent 1 1 information & 
1 ? unite centrale de l'appareil qui I'interprEte et 
1 ' execute . 

25 Un moyen Equivalent consiste & faire passer 

dans ces zones ergonomiques au moins un trongon de 
conduit d6formable ouvert ou fermfe en extr§mit6 que 
l'operateur pourra aisement Ecraser par la pression de 
1'un de ses doigts ou engendrer une fuite momentan6e et 

30 donner naissance ainsi & une discontinuity de pression 
ou de depression interpr6t6e comme une commande. II 
peut s'agir du conduit d 1 aspiration ou d' Evacuation qui 
serait obtur6 pendant un court instant. 

La commande directe par la main de 

35 l'opErateur permet une plus grande precision et 
rapidit6 dans le travail effectu6. 

L ' utilisation d'une commande pneumatique est 
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simple et propre et insensible aux parasites 
Slectriques et radio61ectriques existant nombreux dans 
1 ' environnement d'un bloc op6ratoire. 

L' invention sera mieux comprise & la lecture 
5 de la description qui suit effectu6e sur un mode 
d ! execution pr6f§r6 et non limitatif en r6f6rence aux 
dessins dans lesquels : 

. la figure 1 repr6sente une vue d' ensemble en coupe 

longitudinale d'une pi§ce & main & commande 
10 pneumatique selon l f invention avec un tube commun de 

jet haute pression et deux conduits de commande ; 
. la figure 2 repr6sente une vue d' ensemble en coupe 

longitudinale d'une piece a main de lavage-ringage & 

commande pneumatique selon 1' invention avec un tube 
15 pour le jet de lavage et un tube parall^le 

d' aspiration ; 
. la figure 3 repr6sente une vue d 1 ensemble en coupe 

longitudinale d'une piece d main d'oellioscopie a 

commande pneumatique selon 1' invention avec une 
20 plurality de conduits de commande pneumatique et les 

orifices correspondants ; 
. la figure 4 est une vue d' ensemble en coupe 

longitudinale montrant une variante S boutons 

poussoirs ; 

25 . la figure 5 est une vue partielle en coupe 
longitudinale montrant un exemple d 1 obturation du 
conduit de commande par une piece d' obturation ; 
. la figure 6 est une vue d' ensemble en coupe 
longitudinale montrant une variante a 6crasement du 
30 conduit de commande pneumatique. 

La pr6sente invention procfede de l'id6e 
g6n6rale inventive qui consiste & exploiter une 
discontinuity pneumatique et plus g6n6ralement une 
variation de pression, de depression ou de d6bit 
35 engendrfee par la main de l'op6rateur au cours de son 
travail & l'aide d'une pi6ce a main d f aquadissection ou 
de lavage-ringage pour commander le fonctionnement de 



6 



2779934 



celle-ci. 

Plus particulierement, 1 ! invention consiste & 
utiliser au moins une liaison pneumatique reli6e d une 
source de pression ou de depression d6bouchant d 
5 l'exterieur du corps d'une piece S main chirurgicale ou 
m6dicale par un orifice et S obturer cet orifice 
directement ou indirectement par un doigt de 
1 'utilisateur ou & agir en modification de section d'un 
trongon d6formable de ce conduit de commande pour 

10 donner naissance d des signaux pneumatiques utilises 
pour la commande du fonctionnement de la piece e main 
aprds une conversion appropriSe par un capteur ou un 
detecteur et la transmission a 1' unite centrale de 
l'appareil de generation ou de distribution du liquide 

15 sterile de travail. 

Comme representee sur les figures, la piece & 
main 1 est composee d'un corps 2 et d'une tete 3, Un 
tube 4 de jet haute pression ou un tube 5 de jet de 
lavage delivrant le liquide sterile de travail sur le 

20 champ operatoire traverse la piece a main 1 de part en 
part et d6bouche par exemple au-del& de la tete 3 de la 
piece d main 1 par une saillie 6 ou & l'int6rieur d'un 
manchon d f extremit6 7 simple ou a zone annulaire 8 de 
perforations (figure 2). Ce tube 4 ou 5 est reli6 & un 

25 appareil g6n6rateur ou de distribution de liquide 
sterile sous haute pression ou sous debit comportant un 
circuit de commande permettant de recevoir et 
d'ex6cuter les signaux de commande a partir d'une 
commande pneumatique. 

30 Le tube 4 du jet haute pression et le tube 5 

du jet de lavage sont souvent doubles d'un conduit 
d' aspiration 9 reli6 & une source de depression par 
exemple au r6seau de vide du bloc op6ratoire. Le 
conduit d f aspiration 9 de la piece & main de lavage- 

35 ringage est naturellement de plus grosse section que 
celui de la piece h main de haute pression. Ces 
conduits sont destines a aspirer et S 6vacuer le 
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liquide de travail avec les r6sidus, debris, d6chets, 
6clats ou fragments ou autres provenant du travail de 
dissection, de raclage, de d6sagr6gation par le jet 
haute pression ou entrain6s par le lavage ou le 
5 r ingage . 

II existe aussi des pieces ci main a conduit 
commun 10 de jet liquide sterile de travail et 
d f aspiration comme represents sur les figures 1, 4 et 
6, Pour ces pieces a main, le fonctionnement entre ces 

10 deux fonctions doit etre s6quentiel. 

La pr6sente invention propose d 1 a j outer au 
moins un, mais de preference deux, conduits de commande 
pneumatique 11 et 12 integr^s dans la piece & main 1. 
Ces conduits de commande 11, 12 sont de preference 

15 souples. lis entrent par l'arriere de la piece h main 
de part et d' autre du tube 4 de jet haute pression ou 
du tube 5 de lavage et d6bouchent ou passent en saillie 
par exemple symetriquement sur les cdt6s du corps 2 de 
la piece a main 1 au niveau de deux conformations 

20 ergonomiques et anatomiques correspondantes 13 et 14 
r&alisees de part et d' autre du corps 2 de la piece a 
main, situees au niveau de la zone de maintien de la 
piece par la main 15 de l*op6rateur, plus 
particuliferement au niveau du pouce 16 et de 1' index 17 

25 de l'op6rateur (figure 3). 

Les conduits 11 et 12 de commande pneumatique 
sont relies & une source de pression ou de depression 
via des capteurs ou detecteurs appropries (non 
representfes) par exemple des capteurs de debit ou des 

30 detecteurs de discontinuites de pression ou de 
depression. On peut par exemple relier ces conduits 11 
et 12 de commande au reseau de vide dans les blocs 
op6ratoires des hopitaux ou & une quelconque pompe & 
vide ou A un compresseur. Les capteurs ou detecteurs 

35 sont aptes a transformer la discontinuite ou plus 
gfeneralement la variation de pression ou de depression 
ou la variation de debit de fluide dans ces conduits de 
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commande en un signal eiectrique et etre months dans un 
circuit eiectronique pour renseigner 1* unite centrale 
de l'appareil distributeur du liquide sterile de 
travail qu'une commande est & exfecuter. 
5 Une des techniques de detection consiste & 

detecter une discontinuity ou variation de pression ou 
de depression ou de debit dans le conduit de commande 
provoqu6e par I 1 obturation volontaire de 1' orifice 
d'extremite ou la modification volontaire de la section 

10 du conduit souple de commande directement ou 
indirectement par le doigt de 1 'utilisateur . Cette 
discontinuite ou variation de pression ou de depression 
ou de d6bit est transmise a l 1 unite centrale de 
l'appareil de generation ou de distribution du liquide 

15 sterile de travail pour la renseigner sur la commande 
et declencher la modification de fonctionnement 
correspondante . 

Lorsque l'op6rateur tient la piece en main, 
il peut d6gager ou obturer directement ou indirectement 

20 les orifices des conduits de commande 11 et 12, avec 
son pouce 16 et/ou son index 17. Lorsqu'il veut envoyer 
un ordre, il lui suffit de degager ou d 1 obturer le ou 
les orifice(s) 18,19 du ou des conduits 11 ou 12 de 
depression afin de provoquer une discontinuite de 

25 pression ou de depression ou de debit qui sera d6tect6e 
par le ou les detecteur(s) ou capteur(s) 
correspondants . 

On peut aussi coder le nombre d' impulsions de 
commande et ar river ainsi a augmenter les possibilit6s 

30 generales en commande. 

Un seul conduit de commande ne permet d'agir 
que sur une seule grandeur par exemple la faire varier 
en intensite. II est possible cependant d'eiargir la 
commande en codant le nombre d' impulsions de commande. 

35 La presence de deux conduits de commande 11 et 12 
reli6s d deux capteurs ou d6tecteurs sp6cifiques permet 
d'alterner et/ou d ' additionner deux fonctions. On gagne 
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ainsi en precision et rapidite d' execution. Par une 
simple action directe ou indirecte du pouce 16 et/ou de 
1' index 17, l'op6rateur peut alternativement ou 
simultanement solliciter le conduit ou le tube 4 ou 5 
5 de distribution du liquide sterile de travail et 
commander une autre grandeur par exemple doser 
Inspiration. 

Les capteurs ou d6tecteurs sont des elements 
sensibles £ la pression, & la depression ou au d6bit. 

10 lis envoient & l'appareil de generation ou de 
distribution du liquide sterile de travail 
1 1 information qui sera convertie par 1' unite centrale 
en ordre de cesser ou de reprendre la generation du jet 
liquide ou d'en augmenter ou d'en diminuer l'intensit6 

15 en pression ou en d6bit. 

Selon le mode de realisation, illustr6 par 
les figures 1,4 et 6, les conduits 4 et 5 de jet haute 
pression et d ' aspiration sont communs a 1 1 interieur du 
corps 2 de la piece e main 1 en un tube unique 10 qui 

20 presente & l'une de ses extremites une reunion 20 des 
deux branches et d6bouche au niveau de la tete 3 en une 
extr6mite unique 21. Dans cette variante de piece a 
main, les fonctions de dissection et d' aspiration sont 
par consequent alternees. 

25 II existe aussi des pieces & main mixtes 

servant aussi bien de pieces & main de travail avec un 
jet haute pression que de pieces a main de lavage- 
ringage. Dans ces pieces & main mixtes, les commandes 
sont plus nombreuses. II suffit de prevoir plusieurs 

30 lignes de commande. 

Selon un autre mode de realisation, illustr6 
par la figure 2, les conduits 4,5 de jet de haute 
pression ou de lavage et d f aspiration 9 restent s6par6s 
& 1' interieur du corps 2 de la piece & main 1 pour 

35 deboucher au niveau de la tete 3 en une structure 
bitube 22. 

En raison du d6bit n6cessaire du liquide 
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sterile de lavage, le conduit d' aspiration 9 a un 
diamEtre sup6rieur au diametre du tube 5 du jet de 
lavage. Ce mode de realisation permet d'utiliser 
simultan6ment les fonctions de d6coupe et d f aspiration 
5 ce qui permet A l'op6rateur de travailler avec rapidite 
et precision sans etre encombrfe par les d6bris 
engendr6s par son travail. 

II y a lieu de mentionner egalement la 
variante selon laquelle 1' obturation des orifices est 

10 r6alis6e par une pi6ce interm6diaire 23 mobile ou 
deformable en rappel eiastique de liberation c'est-&- 
dire vers une position d f eioignement de 1' orifice 18,19 
dont un exemple est represents sur la figure 5. 

II peut s'agir d'une pastille d' obturation 24 

15 montee sur au moins deux rondelles 61astiques ou 
equivalent ou d'une piece speciale formfee d'un opercule 
d f obturation 25 en rappel eiastique vers le haut par 
exemple par un ressort 26 et d f un corps en manchon 
deformable 27 d face laterale permeable a l'air. On 

20 peut citer comme exemple une surface lat6rale sous la 
forme d'un soufflet traverse par une multitude de 
pelages ou ajour6 par endroits ou d'une structure 
d'empilement form6e d'une succession de rondelles 
ecartees les unes des autres par des moyens elastiques. 

25 Tout moyen semblable ou proche convient ainsi que tout 
moyen Equivalent. 

Comme indique en debut de description, 
rentrent dans le cadre de 1 1 invention tous les moyens 
permettant S l'operateur d'engendrer une discontinuite 

30 ou tout au moins une variation de pression, de 
depression ou de debit par une action d'un de ses 
doigts sur une piece h main d' applications 
chirurgicales et m6dicales. 

Ainsi, 1' invention prEvoit une variante 

35 repr6sent6e sur la figure 4 & boutons poussoirs tels 
que 28 mont6s chacun en rappel eiastique vers le haut 
par exemple par un ressort 29. Ces boutons poussoirs 



11 



2779934 



presentent une extr6mit6 sup6rieure en forme de touche 
30 et une extr6mit6 inf6rieure par exemple conform6e en 
lame 31 non coupante afin de r6aliser 1 • interruption 
n6cessaire du d6bit. 
5 L' invention pr6voit 6galement une variante 

representee sur la figure 6 selon laquelle la 
discontinuity ou la variation de pression ou de 
depression est apport6e par la deformation 61astique ou 
plastique d'un trongon d6formable 32 du conduit reli6 k 

10 la source de pression ou de depression. Ce trongon 
deformable 32 est dispose par tiel lenient ou totalement 
en saillie sur une longueur suffisante au niveau de la 
zone d' emplacement naturel du pouce 16 ou de 1' index 17 
ou d'un autre doigt en vue d'imprimer manuellement 

15 directement ou indirectement une discontinuity ou une 
variation de pression ou de depression par l'ecrasement 
partiel ou total du conduit au niveau de ce trongon. 
Comme pr6c6demment, cette variation de pression ou de 
depression est convertie et exploitee en signal de 

20 commande par 1' unite centrale de l'appareil delivrant 
le liquide sterile de travail. 

Bien entendu, l'ecrasement du conduit peut 
etre realise au moyen d'une piece intermediaire par 
exemple transversale et mont6e en rappel eiastique vers 

25 le haut de maniere a faciliter l'ecrasement et a 
am61iorer 1 ' etranglement en diminuant encore la 
restriction du passage jusqu'a 1' obturation totale. 

D'autres variantes du type d pincement ou k 
ecrasement direct ou & touche sont possibles. 

30 II faut indiquer egalement une cat6gorie de 

variantes selon lesquelles la detection ne fonctionne 
plus selon une interruption du debit, mais de fagon 
inverse. Selon ces variantes , le ou les conduit(s) de 
commande et ou sont obtur6(s) ou ferm6(s) en 

35 permanence, soit sous pression, soit sous depression 
constante mais sans debit. La commande consiste 4 
laisser momentanement 6chapper le fluide gazeux par 
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exemple de l'air en cas de commande avec pression ou de 
laisser admettre une quantity d'air par une mise 
momentan&e & l'air dans le cas de la commande avec 
depression . 

5 A titre de moyens technologiques, ±1 peut 

etre pr§vu des clapets inverses dans les deux cas de la 
commande pneumatique avec pression ou avec depression. 
Ces clapets sont pr6vus & I'extr6mit6 des orifices 
18,19 des conduits de commande 11 et 12. lis se 

10 trouvent normalement S l'6tat fermfe en l f absence de 
commande et s'ouvrent momentanement sur action manuelle 
digitale de l'operateur. 

La commande au niveau du circuit ne presente 
pas plus de difficult^. Elle se realise de fagon 

15 analogue h partir d'un signal de d6bit correspondant a 
1 1 ouverture . 

On mentionne 6galement des pieces de 
pincement ou d'6crasement contraintes en position 
d* obturation vers le bas par une force de poussfee 

20 permanente que l'on supprime, neutralise, compense ou 
autre momentan6ment pour initier une commande, 

II en est de meme pour les variantes a 
trongon dfeformable 32. Les extr6mit6s des conduits de 
commande 11 et 12 sont fermees et un dispositif 

25 approprie § commande manuelle provoque une fuite ou une 
mise & l'air momentan6e pour initier la commande. 
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REVINDICATIONS 

1. Piece a main a fonction chirurgicale ou 
medicale utilisant un liquide sterile de travail en 
haute pression et/ou en debit composee d'un corps (2) 
et d'une tete (3) et traversee de part en part par un 
conduit (4) de jet haute pression ou un conduit (5) de 
debit debouchant par la tete (3) de la piece a main (1) 
et relie a un generateur de pression caracterisee en ce 
que les commandes de fonctionnement de la piece a main 
proviennent d'une variation pneumatique d'un fluide 
amene a la piece a main, variation provoquee par une 
action digitale pendant le travail de l'operateur qui 
tient la piece a main. 

2. Piece a main selon la revendication 1 
caracterisee en ce que les signaux de commande sont des 
discontinuites de depression. 

3. Piece a main selon la revendication 1 
caracterisee en ce que les signaux de commande sont des 
discontinuites de pression. 

4. Piece a main selon la revendication 1 
caracterisee en ce que les signaux de commande sont des 
discontinuites de debit. 

5. Piece a main selon la revendication 1 
caracterisee en ce que les commandes de fonctionnement 
de la piece a main sont des discontinuites de 
depression d ! au moins un conduit de commande (11) ou 
(12) relie a une source de pression ou a une source de 
depression. 

6. Piece a main selon la revendi- 
cation precedente caracterisee en ce que les commandes 
de fonctionnement de la piece a main sont des 
discontinuites de depression d'au moins un conduit de 
commande (11) ou (12) relie au reseau du vide d'un bloc 
operatoire. 

7. Piece a main selon la revendication 3 
caracterisee en ce que les commandes de fonctionnement 
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de la piece a main sont des discontinuities de pression 
d'au moins un conduit de commande (11) ou (12) relie a 
un compresseur. 

8. Piece a main selon l'une des 
5 revendications precedentes caracterisee en ce qu'au 

moins un conduit de commande (11) ou (12) est ouvert en 
permanence et est ferme momentanement pour la commande. 

9. Piece a main selon l'une des 
revendications precedentes de 1 a 7 caracterisee en ce 

10 qu'au moins un conduit de commande (11) ou (12) est 
ferme en permanence et est ouvert momentanement pour la 
commande. 

10. Piece a main selon la revendication 
precedente caracterisee en ce qu'au moins un conduit de 

15 commande (11) ou (12) est ferme en permanence par un 
clapet obturant 1' orifice et actionne momentanement en 
ouverture par une action manuelle de commande. 

11. Piece a main selon la revendication 8 
caracterisee par au moins un conduit de commande (11) 

20 ou (12) relie a la source de pression ou de depression 
qui debouche sur le flanc de la piece a main a 
proximite ou au niveau de la position naturelle d'au 
moins un doigt de 1 'utilisateur qui obture 
momentanement l'orifice du conduit adjacent directement 

25 avec son doigt ou par 1 1 intermediaire d'une piece 
d' obturation. 

12. Piece a main selon l'une des 
revendications precedentes de 1 a 7 caracterisee en ce 
qu'au moins un conduit de commande (11) ou (12) 

30 presente un tronqon passant en saillie ou a decouvert 
sur une zone de commande manuelle pouvant etre couverte 
par un doigt de 1 'utilisateur pour une action digitale 
directe ou indirecte d'ecrasement de la part de 
1 'utilisateur . 

35 13. Piece a main selon la revendication 11 

caracterisee en ce que la piece intermediaire est un 
bouton poussoir a rappel elastique vers le haut. 
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14. Piece a main selon la revendication 
precedente caracterisee en ce que la piece 
intermediate presente une tete d 1 obturation en rappel 
elastique de degagement venant en positon operante se 

5 plaquer centre 1 'orifice du conduit de commande, cette 
tete etant prolongee par. un corps deformable traverse 
par l'air venant se retracter avec etancheite a I 1 air 
en position operante de la tete d 1 obturation, 

15. Piece a main selon la revendication 1 
10 caracterisee en ce que la piece a main (1) comprend 

deux conduits de commande (11) et (12) traversant la 
piece a main de part et d' autre du tube (4) ou (5) de 
distribution de liquide sterile et debouchant 
sym&triquement chacun par un orifice sur les cotes du 

15 corps (2) de la piece a main (1) au niveau de 
conformations ergonomiques et anatomiques (13) et (14) 
situees a proximite de 1 1 emplacement du pouce et de 
1' index de l'operateur maniant la piece a main, les 
conduits de commande (11) et (12) etant relies a un 

2 0 reseau de vide via des capteurs ou des detecteurs 
sensibles a une variation de pression, de depression ou 
de debit. 

16. Piece a main selon l'une quelconque des 
revendications 2 a 7 caracterisee en ce que les 

25 discontinuity de pression ou de depression ou de debit 
sont detectees par un detecteur ou modifient un capteur 
pour etre transmises en tant que commandes a 1" unite 
centrale de f onctionnement de l'appareil de fourniture 
du liquide sterile de travail de la piece a main. 
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